Funkstation R-107 T

Bestimmung

Die Funkstation R-107 T stellt die Weiter-
entwicklung zur Funkstation R-107 dar. Rein
duBerlich sind beide Gerite sehr dhnlich. Im
Grundaufbau ist sehr vieles identisch, obwohl
es sich um grundverschiedene Gerite handelt.
Wihrend die Funkstation R-107 mit Rohren
bestiickt ist und eine Skala mit Lupe besitzt,
handelt es sich bei der R-107 T um ein kom-
pletttransistorisiertes und IC-bestiicktes Gerét
mitdigitaler Anzeige. Damitistsie schaltungs-
maBig ein vollig anderes Gerit, das aber in den
technischen Leistungsparametern mit dem
Vorgiinger fast identisch ist.

Konstruktiver Aufbau

Der konstruktive Grundaufbau (Gehause,
Frontplatte, Aufteilung der Bedienungsele-
mente auf der Frontplatte) des Funkgerits R-
107 T entspricht weitgehend dem der Funksta-
tion R-107.

Tragendes Element der Baugruppen des
Funkgerites stellt ebenfalls die Frontplatte
dar, an der die einzeinen Baugruppen befestigt
sind.

Das Funkgeridt besteht aus folgenden
Baugruppen:

— Hochfrequenzbaugruppe

— Basisoszillator

- ZF-Baugruppe

~ Stromversorgungsbaugruppe
— Kombinterte Baugruppe

~ Antennenanpaflbaugruppe

- Schaltbaugruppe

Die Hochfrequenzbaugruppe enthilt den
HF-Empfangsverstarker und die Mischstufe,
die Bereichsoszillatoren, die Leistungsver-
stirkerstufe des Senders. Die Baugruppe be-
steht aus einen Gufchassis. In der Mitte der
Baugruppe ist der Drehkondensator befestigt.
Rechts und links von ihm befinden sich die
Schwingkreiselemente sowie die Platinen mit
den Transistoren und den zugehdrigen Bauele-
menten. Der HF-Baustein ist allseitig gekap-
selt. Mit einer Steckerleiste ist erelektrisch mit
der Frontplatte verbunden. Die elektrische
Verbindung mit dem Basisoszillator erfolgt
tiber eine Drahtbriicke, diejenige mit der ZF-
Baugruppe iiber eine koaxiale Leitung. Uber
ein Zahnradgetriebe ist der Drehkondensator
des HF-Bausteins mit der Hauptabstimmung
verbunden. Der Basisoszillator sitzt genau in
Frontplattenmitte. Er ist in einer geschlosse-
nen Box untergebracht. Der Drehkondensator
des Basisoszillators ist ebenfalls mit der
Hauptabstimmung iiber ein Zahnradantriebs-
system verbunden.

Die kombinierte Baugruppe sitzt zwischen
dem HF-Baustein und dem ZF-Baustein. Sie
ist ebenfalls in einem Gufichassis unterge-
bracht. Das Chassis ist allseitig durch Ab-
schirmbleche umgeben. Der Baustein ist elek-
trisch mit der Frontplatte iiber eine Steckerlei-
ste verbunden. Die hochfrequenzmifige Ver-
bindung der kombinierten Baugruppe mitdem
Basisoszillator erfolgt iiber eine koaxiale Lei-
tung. Die ZF-Baugruppe befindet sich iiber der
kombinierten Baugruppe und besteht aus ei-
nem Gufichassis, welches auf zwei Seiten
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durch Abschirmbleche umschlossen wird. Die
elektrische Verbindung erfolgt ebenfalls liber
eine Steckerleiste, die HF-Verbindungen tiber
koaxiale Leitungen.

Rechts neben der ZF-Baugruppe ist die
Antennenanpaflbaugruppe angeordnet. Sie ist
auf einem Gufichassis aufgebaut, welches
auch durch Abschirmbleche allseitig ge-
schlossen ist. Die Baugruppe ist iiber einen
Zahnradantrieb mit dem Drehknopf “Anten-
nenabstimmung’ an der Frontplatte verbun-
den.

Von der Baugruppe fiihrt ein versilberter
Schaltdraht zur Antennenbuchse des Funkge-
rdtes. Rechts oben, neben der Baustufe der An-
tennenabstimmung, befindet sich eine Lotlei-
stenplatte, auf der die Bauelemente fiir die
Antennenstromanzeige befestigt sind.

Darunter befinden sich auf einer gedruck-
ten Schaltung die Bauelemente der Schalt-
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baugruppe. Links daneben ist der grofe Block
der Stromversorgung des Funkgerites ange-
ordnet. Erstellteine kompakte Gufleinheit dar.
Die elektrische Verbindung zu den iibrigen
Bausteinen erfolgt iiber eine Steckerleiste.

Wirkungsweise

Die Hochfrequenzbaugruppe enthdlt den
HF-Empfangsverstirker, die Mischstufe, die
Bereichsoszillatoren und die Leistungsver-
stiarkerstufe.

Vom Antennenanpallglied gelangt das
Empfangssignal {iber einen HF-Diodenschal-
ter in Abhadngigkeit vom jeweiligen Bereich
auf eine der beiden HF-Verstirkerstufen.
Zwei in Sperrichtung vorgespannte Dioden
liegen parallel zum Schwingkreis der Ein-
gangsstufe. Bei einem groflen Signal offnen
die Dioden und ddmpten das auf den Verstir-
kereingang gelangende und eine eventuell ge-



fihrliche Amplitude aufweisende Signal. Der
HF-Verstirker besitzt eine hohe Eingangsim-
pedanzund ist mit FET-Transistoren bestiickt.

Im Funkgerit sind zwei gleich aufgebaute
HE-Verstédrker vorhanden, jeweils einer fiir
den Bereich 1 und fiir den Bereich 2.

Beide HF-Vorverstdarker sind mit einem
gemeinsamen Mischer zusammen ineiner HF-
Einheit eingeordnet. Der Mischer bildet das
Differenzsignal vondemin einem Bereich von
23-44 MHz arbeitenden und von der Emp-
fangsfrequenz um 3 MHz abweichenden im
Gleichlauf angetriebenen Basisoszillator. Im
Ergebnis der Mischung entsteht das Emp-
fangszwischentrequenzsignal von 8 MHz. In
einem Frequenzbereich wird die Summenfre-
quenz, im anderen die Differenzfrequenz be-
nutzt.

Das Signal gelangt dann in den Zwischen-
frequenzteil, wo mit Hilfe eines Quarzfilters
eine hohe Selektionerreicht wird. Nach weite-
rer Verstarkung wird das Signal an den Demo-
dulator gegeben, wobei ein PLL-Systern (Pha-
senrtickkopplung) zur Anwendung kommt.

Von hier gelangt das Signal iiber eine ab-
schaltbare Rauschsperre in den NF-Verstirker
und an den Kopfhorer,

Die Rauschsperrenschaltung bildet auch
ein Ausgangssignal, das an eine Steckerhiilse
an der Frontplatte gefiihrt ist und zur Steue-
rung fiir ein Relaisbetriebssystem zur Verfii-
gung steht.

Im Sendebetrieb wird zur Aufrechterhal-
tung einer hohen Frequenzkonstanz des Funk-
gerdtes ein groBer schaltungsmiBiger Auf-
wand getrieben.

Fiir jeden Bereich arbeitet ein Oszillator,
der mit den HF-Schwingkreisen und dem Ba-
sisoszillator des Enpfingers in Gleichlauf ab-
gestimmt wird. Thre Frequenz ist mit Hilfe von
Kapazitatsdioden regelbar. Damit die Fre-
quenz der Sendung mitder Empfangsfrequenz
libereinstimmt, gelangt ein durch eine gemein-
same Breitband-Leistungsverstiarkerstufe ver-
stirktes Signal des jeweils arbeitenden Be-
reichsoszillators auch in den Mischer, in dem

Technische Daten

Frequenzbereich 20,0-52,0 MHz
unterteilt in 2 Bereiche
Bereich 1 20,0-36,0 MHz
Bereich 2 36,0- 52,0 MHz

Empftangerempfindlichkeit
20,0-28,0 MHz 1 Mikrovolt
28,0-52,0 MHz 1,5 Mikrovolt

Bei einem Signal-Rauschabstand
von 10.1, einer Modulationsfrequenz
von 1.000 Hz und einem Frequenz-

hub von 5 kHz
Bandbreite 14 kHz
Zwischenfrequenz 8 MHz
Spiegelfrequenzfestigkeit 80 dB
Zwischenfrequenzfestigkeit 94 dB

Frequenzgenauigkeit des Quarzoszil-

lators
zur digitalen Frequenzanzeige
1x10%

Sendeleistung 1W

Frequenzeinstellungsfehler von Sen-

max. 2 kHz

Bestandteile der Funkstation
Funkgerat R-107 T
Funkertasche mit:
Sprechgarnitur
Stabantenne (Kulikow)
Langdrahtantenne auf Haspel
Gegengewicht
6 Antennenverlangerungsstabe
Handlampe
2 Schraubendreher
2 Trageriemen
Zubehor
Antennenful3
HF-Kabel
Kfz-Halterung

der und Empténger

Sprechgarnitur mit Kehlkopfmikro-

fon

Segeltuchhiilie mit;

Stitzstabe fur Langdrahtantenne
Heringe mit Abspannseilen
Transportkiste
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mit Hilfe des Basisoszillators die Empfangs-
zwischenfrequenz zustande kommt.

Das ZF-Signal wird durch ein AFC-Sy-
stem mit einem eine genaue Frequenz aufwei-
senden und durch das Mikrofonsignal fre-
quenzmodulierten Signal (Referenzsignal)
verglichen.

Die Erzeugung des modulierten Referenz-
signals erfolgt mittels eines eigenen inneren
Regelsystems, dessen Genauigkeit durch ei-
nen Quarzgenerator gesichert wird.

Das Ausgangssignal des Leistungsverstar-
kers gelangt durch je ein Oberwellenfilter iiber
das Antennenanpafgerit an die Antenne.

Im FufB3punkt der Antenne wird der NF-
Ausgangspegel durchein MeBgerit angezeigt.

Die Frequenzzihlereinheit dient zur Mes-
sung und Anzeige der Betriebsfrequenz des
Funkgerites.

Der Frequenzzahler zéhlt die Frequenz des
Basisoszillators. Diese Frequenz ist im Be-
reich 36-52 MHz um 8 MHz niedriger, im
Bereich 20-36 MHz um 8 MHz hoher als die

Betriebsfrequenz, so dafl der Zahler automa-
tisch beim Umschalten des Bereichs addiert
oder subtrahiert.

Nach dem Arbeitsprinzip ist die Frequenz-
zahlereinheit ein klassischer Frequenzmesser.
Das Signal des Basisoszillators wird liber eine
HF-Stufe aneinender Eingénge des Signalgat-
ters geleitet. Durch die HF-Stufe wird das Si-
gnal rechteckformig und verstarkt. Der Aus-
gang ist dem Eingang des TTL-Gatters ange-
paft. Am anderen Ende ist das Steuerungssi-
gnal vom Kombinationsnetz zugefiihrt, das
die Zeit von 8 ms festlegt, wihrend deren Vor-
handenseindas HF-Signal zur Zahlung weiter-
geleitet wird. Die weitergeleitete Impulsreihe
gelangt an die Zihlerdekade iiber einen 1:8
Frequenzteiler. Nach Beendigung der Zih-
lung licgt an den parallelen Ausgéngen das Er-
gebnis der Frequenzmessung in BCD-Code.
An den Ausgingen der Zihlerdekaden sind 7-
Segment-LED-Anzeigeziffern  angeschlos-
sen, wobei jede Ziffer iiber einen 7-Segment-
Dekoder verfiigt.
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